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NOTICE SIMPLIFIEE
TUBAUTO
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r~
RollAuto T RollAuto T
Butées mécaniques Butées mécaniques
& &

Sécurité de contact filaire

< =

Utiliser la notice
NGE_ENR_RollAuto T__ MU 2107 B

Sécurité de contact sans fil

Utiliser les notices
NGE_ENR_RollAuto T__MU 2107 B
&
NEC_ENR_RollAuto T_Contact sans fils_MU 2198 A

RollAuto T
Butées électroniques
&
Sécurité de contact filaire

Utiliser les notices
NGE_ENR_RollAuto T__ MU 2107 B
&
NEC_ENR_RollAuto T_Motorisation
butées électroniques_MU 2229 A

RollAuto T
Butées électroniques
&
Sécurité de contact sans fil

< >

Utiliser les notices
NGE_ENR_RollAuto T__MU 2107 B
&
NEC_ENR_RollAuto T_Motorisation
butées électroniques_MU 2229 A
&
NEC_ENR_RollAuto T_Contact sans fils_MU 2198 A
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NOTICE SIMPLIFIEE

—

RollAuto T - Butées mécaniques & Sécurité de contact filaire

7

1 - Branchement du boitier, p.189

230/240V
50-60 Hz

Moteur a droite

PE1 2 3
9|09
an-\\ BN BK /[BU

Moteur a gauche

PE1 2 3
ElwElE

GN-\\ Bk BN //BU

PROGRAMM
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Note : suivant le réglage des butées en usine, I'emplacement du tablier peut varier

3 - Régler les butées haute puis basse, p. 193

Vis rouge :

réglage de la butée basse pour les moteurs a droite
réglage de la butée haute pour les moteurs a gauche

Vis blanche :

réglage de la butée haute pour les moteurs a droite
réglage de la butée gauche pour les moteurs a gauche

4 - Appairage de I'émetteur, p. 194

Emetteur 433 Mhz

Emetteur 868 Mhz

tubauto.fr

NGE_ENR_RollAuto T_Configuration Notice Simplifiée_TUBFR 2251 C - 04/2022

Photos et illustrations non contractuelles



NOTICE SIMPLIFIEE

-

RollAuto T - Butées mécaniques & Sécurité de contact sans fils

1 - Branchement du boitier, p.189

Moteur a droite Moteur a gauche
19 20 21 PE1 2 3 PE1 2 3
O Q|0 ololele ololele
BN GN /WH an-\\ BN BK //BU an-\\ Bk BN //BU
' LAV AS AT A
[ ]
Branchement spécifique
230/240 V de la sécurité de contact
50-60 Hz

sans fil, p.192

Note : en cas d’échec de la procédure d’appairage, réinitialiser le
contact de sécurité en suivant la procédure, p.80 puis reprendre la
procédure d’appairage.

A el

4 E-):@: 'c»r
S 0 0 .o | <>>>>>>»<>>>>>>>>>>>> e e )

3 sec.

4 - Régler les butées haute puis basse, p. 193

Vis rouge :
réglage de la butée basse pour les moteurs a droite
réglage de la butée haute pour les moteurs a gauche

Vis blanche :
réglage de la butée haute pour les moteurs a droite
réglage de la butée gauche pour les moteurs a gauche

5 — Appairage de I'émetteur, p. 194 Emetteur 433 Mhz Emetteur 868 Mhz

NGE_ENR_RollAuto T_Configuration Notice Simplifiée_TUBFR 2251 C - 04/2022
Photos et illustrations non contractuelles
tubauto.fr



—

1 - Branchement du boitier, p.189

NOTICE SIMPLIFIEE TUBAUTO

( - RollAuto T - Butées électroniques & Sécurité de contact filaire

-/

Moteur a droite Moteur a gauche

J ummou PE1 2 3 PE1 2 3

O|0|19|0) OO0
GN-\\ BN BK //BU an-\\ BK BN //BU

LN PE

230/240 V
50-60 Hz

2 - Placer le commutateur DIL 1 = OFF et DIL 10 = ON

PROGRAMM
ON

3 - Apprentissage de la butée haute, p. 17 :

Positionner le tablier entre 30 et 50 cm du haut et réaliser

1x
1 montée 1. 2. 3. f@\<
1 descente entre 30 et 50 cm A v A v A Mﬁ‘\f
1 montée \'\
1 descente entre 30 et 50 cm Zsec. 2sec.
— - —p - — e—

1 montée

La butée haute est enregistrée des que vous entendez un claguement du moteur

4 - Apprentissage de la butée basse, p. 17 :
Positionner le tablier entre 30 et 50 cm du bas et réaliser

1 descente

1 descente

1 montée entre 30 et 50 cm

1 descente

1x
1. 2. 3.
1 montée entre 30 et 50 cm v A v A v M%@j\

2sec. 2sec.

La butée basse est enregistrée des que vous entendez un claquement du moteur

5 — Positionnement de la lame supérieure, p. 18 :

Vérifier le commutateur DIL 1 = OFF et DIL 10 = ON PROGRAMM
1 montée ON
1 montée B|<-® A A v Ci@ = 1x20°

Puis appuyer sur descente, 1(J 1sec. 1sec. . sec.
a chaque claguement I'axe tourne de 20° A > > - s
6 — Appairage I'émetteur, p. 194 Emetteur 433 Mhz Emetteur 868 Mhz

7 - Placer le commutateur DIL 1 = ON et DIL 10 = ON

Note : en cas d’échec de la procédure d’apprentis- ~ _progaaum

sage, réinitialiser le boitier de commande, p.18 puis (D
PROGRAMM reprgndre la prooédulre d’ap}prentissalge au débutA. a
Un échec de la procédure d’apprentissage peut étre
<l d0 a une résistance anormale du tablier pendant la
- H H montée ou la descente. Veérifiez la géométrie du ta- AV V AV A A V C@
i 10 blier et que I'articulation des lames se fait librement. Rt - i

= I
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= NOTICE SIMPLIFIEE TUB AUTO

RollAuto T - Butées électroniques & Sécurité de contact sans fil

1 - Branchement du boitier, p.189 Moteur a droite Moteur a gauche
19 20 21 PE1 2 3 PE1 2 3
O 9| ololelg ololele
BN GN || WH &N-\{ BN Bk ][BU &n-\\ BK BN /[BU

Branchement spécifique
de la sécurité de contact
sans fil, p.192

230/240V
50-60 Hz

2 - Placer le commutateur DIL 1 = OFF et DIL 10 = ON

PROGRAMM
ON

3 - Apprentissage de la butée haute, p. 17 :

Positionner le tablier entre 30 et 50 cm du haut et réaliser

1x
1 montée 1. 2. 3. f\(
1 descente entre 30 et 50 cm A v A v A Mﬁ@{\

1 montée 2sec 2sec
1 ieosncteér;te entre 30 et 50 cm —_— — — _> — e—

La butée haute est enregistrée des que vous entendez un claguement du moteur

4 - Apprentissage de la butée basse, p. 17 :

Positionner le tablier entre 30 et 50 cm du bas et réaliser 1x

1 descente 1. 2. 3. C @
1 montée entre 30 et 50 cm M &
VAVAY %éﬂ
1 montée entre 30 et 50 cm sec sec.

1 descente
La butée basse est enregistrée des que vous entendez un claquement du moteur

5 - Positionnement de la lame supérieure, p. 18 :

Vérifier le commutateur DIL 1 = OFF et DIL 10 = ON PROGRAMM 1 xf‘(
1 montée ON | 2 _ °
ol A AV @E=12
Puis appuyer sur descente, 1(J 1sec. 1sec. ... SEC.
a chaque claquement I'axe tourne de 20° a > > >

Note : en cas d’échec de la procédure d’apprentissage,
PROGRAMM

réinitialiser le boitier de commande, p.18 ~
agl == e ),
2

AVVAVAAV@?‘

1sec. 1sec. 1sec. 1sec. 1sec. 1sec. 1sec. ..sec
—y ey el - - —— —

= b

PROG. PROG
Un échec de la procédure d’apprentissage peut étre ->$§§§§§@§§w < .
da a une résistance anormale du tablier pendant la a0 Q

8 lad . Vérifiez la gé Strie d bli
BT S S ey e Eu:(ﬂ: B
‘)))))) *‘)))))))))))) 10sec.

et réinitialiser le contact de sécurité en suivant la procédure,
p.80, puis reprendre la procédure d’apprentissage au début.

PROGRAMM

DO
S

0L D
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NOTICE SIMPLIFIEE
= TUBAUTO
, RollAuto T - Butées électroniques & Sécurité de contact sans fil

6 — Appairage de la sécurité de contact sans fil, p.80

%44

A\

Ay

/ /&% “BRe ;@S\;ﬁi A il
5 o ‘)))1 o ‘)))1 o ‘)))2

PROGRAMM

Note : en cas d’échec de la procédure d’appairage,

réinitialiser le contact de sécurité en suivant la proce- PROG. PROG.

dure, p.80 puis reprendre la procédure d’appairage. »\
o ¢ Q

Eﬁj}:@: “ﬁ I >

//@
) ).~ 4 == @)

2-3sec. H

7 — Appairage I'émetteur, p. 194
Emetteur 433 Mhz Emetteur 868 Mhz

8 - Placer le commutateur DIL 1 = ON et DIL 10 = ON
PROGRAMM

->§N H
-
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